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RESUMEN:

Monitorear los movimientos e interacciones sociales en animales silvestres puede proporcionar informacién
importante para su conservacion efectiva. Actualmente existe la posibilidad de desarrollar instrumentos
suficientemente pequefios que contengan un sistema de geoposicionamiento global (GPS) como un sensor
de proximidad basado en ondas de radio de frecuencia ultra alta (UHF), que permitirian la colecta
automatizada de posicidn e interacciones espaciales de los animales con otros que tengan colocados los
mismos instrumentos. En este proyecto planeamos desarrollar las primeras pruebas piloto para probar la

efectividad y la relacidn costo-beneficio de estos instrumentos.



