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OBTIENE IPN CUARTO LUGAR MUNDIAL
EN COMPETENCIA ROBOTICA EN JAPON

e Con el robot Esumo Z, alumnos del
Club de Minirobética de la ESIME
Zacatenco vencieron en las rondas
eliminatorias a los autdOmatas de
Letonia, Turquia, Estonia y Brasil
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Alumnos de la Escuela Superior de Ingenieria Mecanica y Eléctrica (ESIME) Unidad
Zacatenco del Instituto Politécnico Nacional (IPN), obtuvieron el cuarto lugar a nivel mundial
en la Categoria de Robots Autonomos del International All Robot-Sumo Tournament 2013

gue se llevo a cabo en Tokio, Japén.

Los estudiantes Adrian Sanchez Reyes, Erick Hidalgo Zapiain, Oscar Trejo Espinosa y
Daniel Rojas Rodriguez, del Club de Minirobética de la ESIME Zacatenco, contaron con la
asesoria del profesor Juan José Mufioz César para desarrollar el prototipo denominado

ESUMOZ, con el que representaron a México para lograr por primera vez esta hazafa.

Destacaron que su robot fue construido practicamente de manera artesanal a
diferencia de los automatas extranjeros, porque modelaron las piezas en un torno y fresadora

tradicional dandole los detalles especificos a mano.
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Tras diversas batallas, los jovenes politécnicos llegaron a las finales para obtener el
cuarto lugar del International All Robot-Sumo Tournament 2013, competencia considerada
como la mas importante y trascendente en Torneos de Sumo porque asisten los mejores

desarrolladores en el mundo de robots de este tipo.

En las rondas eliminatorias el robot politécnico vencié a los automatas de Letonia,
Turquia, Estonia y Brasil. Al respecto, el alumno Adridn Sanchez Reyes comentd que ante el
asombro de propios y extrafios, Esumo Z derroté a cada uno de sus oponentes en las

diferentes etapas.

“Los mejores cuatro robots pasaron a la final y justo en el momento de competir por el
tercer lugar, a nuestro prototipo se le desconecté una parte del motor, por lo que perdio la
batalla y se quedd con el cuarto sitio a nivel mundial;, de no haber sido por la averia,

podriamos haber llegado mas lejos en esta competencia”, aseguré Sanchez Reyes.

A su vez, el estudiante Oscar Alberto Trejo Espinosa explicé que Esumo Z cuenta con
dos sensores de presencia infrarrojos, dos motores de 700 revoluciones por minuto que
cargan aproximadamente 70 kilos y seis imanes de un material denominado neodimio que
permite una mejor adherencia al dojo metalico. También cuenta con diversos componentes
electronicos y mecanicos que en conjunto hicieron la diferencia para vencer a otros

prototipos.

“A diferencia de mis comparieros que asistieron por primera vez a este concurso, para
mi es la segunda ocasion que tengo la oportunidad de participar. La experiencia de la
competencia pasada ayudo bastante para disefiar un robot que pudiera conjuntar velocidad y
torgue, aspectos claves que le permitieron a Esumo Z avanzar hasta las finales”, destacé

Trejo Espinosa.

En tanto, otro de los integrantes del equipo politécnico, Erick Hidalgo Zapiain, relatd

gue cada una de las batallas fueron supervisadas por profesores expertos en robdtica de
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diferentes universidades de Japon, quienes en las batallas mas complicadas tomaron la dificil
decision de elegir al ganador, que fue el que menos dafio sufri6 en su estructura y

mecanismos.

Sobre la oportunidad de participar en este evento de robdtica que se efectud los dias
14 y 15 de diciembre pasados en Tokio, Japon, Hidalgo Zapiain destac6 que esta experiencia
permiti6 no s6lo medir su talento ante jévenes de otras naciones, sino también analizar los
desarrollos de sus contrincantes para poder reconocer en sus prototipos aciertos y

desaciertos.

En ese sentido, su compafiero Daniel Rojas Rodriguez sefial6 que al comparar
disefios notaron que algunos de los robots participantes usaron hasta ocho sensores
infrarrojos y 20 imanes, a diferencia de Esumo Z que, por razones de presupuesto, solo

cuenta con dos sensores y ocho imanes.

“Esto nos hace pensar que con mas recursos para la adquisicion de sensores,
motores y diversas piezas mecanicas podriamos desarrollar prototipos mas agiles, veloces y
con mucho mas fuerza y torque que vencerian facilmente a los contrincantes”, sefialé6 Rojas

Rodriguez.
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