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RESUMEN

Se presenta el disefio y construccion de una instalacion de pinzas opticas. Basicamente consiste en un laser de
Nd:Yag el cual trabaja en el segundo armoénico (532 nm), un sistema de telescopio , una camara web, un
microscopio y una tarjeta de control de movimiento disefiada en base a un micro controlador programable
16F7877A, la cual responde a comandos enviados desde una computadora personal usando el protocolo de
comunicaciéon RS232. Se emplea el programa computacional LabView 8.0 donde se disefiaron instrumentos
virtuales para controlar la adquisicion de video desde la caAmara web y la tarjeta de control de movimiento. Se
caracteriza la calidad del haz laser en la parte final del sistema Optico usando el método de la navaja, el resultado
muestra un haz con un perfil de intensidad de forma Gausiana (TEMO00). Se demuestra la factibilidad de
construir una instalacion de pinzas Opticas simplificada, portatil y de bajo costo.

Palabras Claves: Laser, Trampa Optica, Sistema Electrénico de Posicionamiento.

ABSTRACT

The design and construction of an installation of optical tweezers is presented. It consists of a Nd: YAG laser,
which works in the second harmonic (532 nm), a telescope, a webcam, a microscope and a motion control card
designed on the basis of a programmable microcontroller PIC16F877A and that answers to commands from a
personal computer using the serial protocol RS-232. Using a graphical programming called Labview 8.0 were
designed virtual instruments that control the acquisition of video from the Webcam and the motion control card.
The quality of the laser beam at the end of optical system was characterized using the knife-edge method,
resulting in a Gaussian shaped (TEMO0O) intensity profile. The feasibility of constructing a compact installation of
optical tweezers, simplified, portable and a low cost is demonstrated.
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