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Resumen:

Reportamos los estudios iniciales para conocer el comportamien-
to de modelos matematicos y sistemas de control de materiales
viscoelasticos, los cuales son utilizados en el area industrial y
automotriz para la atenuacion de vibraciones, aunque ya existen
modelos bien conocidos, las nuevas tecnologias han permitido
usar estos materiales con nuevas aplicaciones como por ejem-
plo soportes con tecnologia llamada magnetorehologica (MT)
y con nuevos sistemas de control, como por ejemplo suspensio-
nes adaptivas (ASM) (active suspension management) que han
permitido mejorar el desempefio de estos nuevos dispositivos;
Para este caso en particular se estudiara un soporte de quinta
generacion con tecnologia (MT), y se propondra el desarrollo
de este dispositivo por simulacion para ser considerado como un
producto de innovacion tecnoldgica, con la finalidad de desarro-
llar prototipos para su fabricacion y considerar la transferencia
tecnologica necesaria para su fabricacion en serie en el pais.

Introduccién:

La nocién de modernidad entendida como un mejoramiento en
las condiciones de vida del hombre, ha generado un sinfin de
argumentos que establecen que el desarrollo tecnologico sera la
panacea de los principales problemas de la actualidad. A partir
del 2002 Delphi, presenta los primeros desarrollos sobre sus-
pensiones inteligentes (Ilamadas también de quinta generacion)
las cuales sean estado integrando a partir de este momento a los
automoviles de lujo, una de las razones principales por las que
hasta el momento se han utilizado en autos de lujo, es el costo
tecnologico para la fabricacion de los mismos, en este caso se
estudiaran los modelos de estos materiales y se desarrollara un
sistema de control el cual permita la factibilidad de analizar y
acoplar mediante transferencia tecnoldgica adquirida, la posibi-
lidad de fabricacion de este dispositivo para su introduccion al
mercado en autos mas comerciales.

Metodologia:

Para lograr los objetivos se plantean las siguientes acciones:

- Estudio del modelo de este tipo de materiales, el modelo elegi-
do debe de poder describir los parametros de interés bajo espe-
cificaciones normalizadas (ISO_TS16949) para el desarrollo de
partes automotrices.

- Estudio de los modelos de control existentes para este tipo de
tecnologia, se propondra un nuevo modelo que cumpla con las

condiciones y funcionalidad para estos dispositivos de atenua-
cion de vibraciones.

- Mediante simulaciones bajo condiciones bien definidas de tra-
bajo se validaran los modelos propuestos, las simulaciones se
realizaran con software disponibles como es el COSMOS o AN-
SYS.Y para la modelacion matematica se utilizaran MATLAB,
MAPLE, MATHEMATICA

- El esquema (1) es la representacion general del sistema
que se espera obtener para posteriormente analizar el resul-
tado de las simulaciones y obtener un modelo para el desa-
rrollo del dispositivo atenuador de vibraciones de quinta
generacion.
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- Se propondra considerar el desarrollo de este trabajo mediante
la construccién de un prototipo considerandolo como un produc-
to de innovacion tecnologica.

- Se hara la propuesta de estudio de este trabajo para buscar la
posibilidad de venta del desarrollo del producto mediante los
sistemas APQP, PPAP que corresponden a la metodologia usada
por la industria automotriz para el desarrollo y validacion de
partes de equipo original.
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